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L'objectif de ce TD est de déterminer le couple maximum sur la roue arrière du scooter SPEEDFIGHT 2 50WRC à la limite du patinage. Pour cela, une étude statique va être menée nécessitant la compréhension des phénomènes de frottement.

· Données :

· Origine du repère O au point de contact roue avant sol,
· Axe des X horizontal orienté vers la roue arrière,
· Axe des Y vertical orienté vers le haut,
· Poids du scooter Ps = 98,5 daN appliqué en Gs, OGsx = 0,8 m,
· Poids de l’usager Pu = 80 daN appliqué en Gu, OGux = 1,1 m,
· Entraxe des roues 1,25 m.

	
1- Isoler l’ensemble {scooter + usager} (croquis à l'appui) et réaliser le bilan des actions mécaniques.


2- Ramener les poids Ps et Pu à un seul poids P.


3- Etudier l’équilibre de l’ensemble, système soumis à 3 forces parallèles, et en déduire les normes des forces.


4- Etudier l’équilibre de la roue avant, système soumis à 2 forces, et en déduire les normes des forces.


5- Appliquer un coefficient d’adhérence f=0,5 entre le sol et la roue arrière, étudier l’équilibre de la roue arrière et déterminer le couple maximum à la limite du patinage (voir fiche technique page 2 pour les dimensions de la roue).
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Carrosserie ABS peint ABS pernt ABS peint ABS peint
Fourche Fourche télesc.
Suspension AV Fourche telescopique hydraulique Inversée Fourche télescopique ydrmuliaue Fourche télescopique inversée. Fourche avant monobras 3 amortisseur hydraulique-compression/détente
hydraulique fididiaue 0 33 836
Suspension AR Wit emortisseur bydeadfiid Mano amortisseur hydrau- | 2 amortisseurs hydrauliques
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Mono amortisseur hydraulique
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Type Monocylindre 2 temps Monocylindre 2 temps Monocylindre 4 temps Monocylindre 2 temps. Monocylindre 2 temps

Alésage x Course (mm) 20x391 | 50,6149, 10x39.1 | 506x497 | 57x483 | 57x589 40x39.1 [ s06x49.7 20x39.1 506x49.7

Refrodissement A forcé. A forcé Liquide Air force A force Liquide. Al force
. hum P P

Graissage Sépare Séparé xo_,ﬁmm bl Sépars Séparé

Démarrage Electrique et kick Electrique et kick Electriue Electrique et kick Efectrique et kick

Alimentation Par clapets et carburateur 2 starter automatigue] i state sonalige. Carburateur 3 dépression Par clapets et carburateur & starter automatique Par clapets et carburateur, starter automatique

Allumage Electronique fype OO - Antiparasie étanche | Electonique type DI | Electronique cartographiate: Electioniaue type CDI - Antiperasie étanche Electronigue type CDI - Antiparasite étanche

Embrayage Automatique centrifuge Automatique centrifuge Automatique centrifuge Automatique centrifuge
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Poids & vide (kg) 94 101 95 | 103 130 | 132 81 | e | 95
Dimensions (Lilxh en m.) 192x071x 1,12 19x0.72 %123 174x07x 1,14 173x07x 1,15
Résenvor dlessence 8 83 5 72
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At démarage sectronique ADT Non De série Oui Non [ oui de série avec pack ST [ st e g
Antivol intégreé type boa Non En option_| Oui En option En option (de série avec pack) En option

Avertisseur Electrique Electrique Electrique Electrigue

Rétroviselrs 2 2 2 2

Logement de casque

Sous selle, casque jet

Grand coffre sous selle, 1 casque et 1 dem

Sous selle pour un casque intégral

Grand coffre sous selle pour un casque integral

Niveau d'essence Jauge digitale avec témoin de niveau mini JJauge électrique! Jauge électrigue et voyant de mini Voyant de mini Jauge électrique
Niveau d'huile Témoin mini Voyant de mini el e s o ko Voyant de mini Jauge digial Voyant de mini
Tableau de bord d Oui I o Oui Non
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